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Rabu, 19 Mar 2...25 Pengenalan visi komputer hitps: [ larenercoursera. urgfluurr'u,l':..urnaruurml MOCH. ZHUHRIAMSY AH RAHMARM, 5T, TIF1 100.00
Jadwal Ujian 10:00 - 12:5 rmiagin g,nrhu: 1efmodule1 Introduction to first principles ol compauter visio MT.
n

] Pengenalan Visi Komputer, dan yang dilelajari pada Visi Kermnputer Apa it

u Visl Komputer, Contoh uss cose yang menggunakan visi komputer Bag

Rekap Kuasionar : ? i T :
airmana manusia melakukan proses visi sehari-hari

RIS i T " fesy
" 2 Rabu, 26 Mar 2025 Imags Formation https:/ fwww.eourseracrg/learn [sameraandimaging/h | MOCH. ZHUHRIANSYAH RAHMAN, 5T, TIF1 o 0.00 n

10:00 - 12:50 orme/module /2 Irmage sensing https:/ ."www.r_:uursaru.urg,u'laun'."curraruu MT.

Tugas Kuliak j
o e b r1uirnuging|"hur7'i=*.'|'1u:.iu|e.l'3

Image Formoation: Bagaimoana citra terbentuk, mempejari sinar, pin hole
camearg, lensa Image sensing Bogoimona menangkap data viswal dan
rmengubahnya ke data digital

3 Rabu, 9 Apr 2025 Binary images https: www.courseraorg/leam/cameraandimaging/ha MOCH. ZHUHRIAMSYAH RAHMAM, 5T, TIF1 0 0.00 n
10:00 - 12:50 rme/modulaf4 MT.

Binary images bogairmana binary imoges disimpan. bogaimana cora m
emprosasnya segmeantasi image binary

4 Rakbu, 16 Apr 2025 Imags Procassing | rml'.lpﬂ_-':."Fu'.'u'.'u\'.uuur&:aru.urg,l'laurnfcurT'erum'dirT'ugil' MOCH. ZHUHRIAMS Y AH RAHMAN, 5T TIF1 a 0.00 n
10:-00 - 12:50 gfhm'm."rnudule.l'E MT.

Image Procassing | Mengubah citra menjodi bentuk yang lebih mudah di
analisis atau lebih informatil 1. Pikel Prosessing (Point Processing) 2. Linea
r Shift Invariant System {LsIS) 3. Konveolusi 4. Convolution pada Citra Diskri
L 5. Lirmzar Irmage Filters 8. Non-Linear Imoge Filters 7. Bilateral Filter 8. Tem
plate Matching

5 Rabu, 23 Apr 2025 Image Processing Il https:/ ."'.".r.".r.'.r.v:.;uursaru.urgfleurn,l'curnaruundirT1ug1’r1 MOCH. ZHUHRIAMSY AH RAHMARM, 5T, TIF1 o 0.00 n
10-:00 - 12:50 gfhome/moadule/s MT.

Image Processing 1| 1. Fourier Transform (FT) 2 Sitat-sitat Fourier Transtor
m 3. Taorama Konvolusi 4. Filtering di Domain Frekuensi 5. Pentingnya Fos
e & Deconvolution 7. Sampling & Aliasing

G Rabw, 30 Apr 2025 Edge detection h'.l.pS:.ll|'I'N'N'N.GU...TEI':'TU.UTgllllal'_'lrl'|'.|I':'U'.Ufi:"5'ﬂr'lr_1' boundarie = MOCH. ZHUHRIAMSYAH RAHMAM, 5T, TIF1 o 0.00 n
10:00 - 12:50 s/home/module /2 MT.

Edge detection - Gradients edge detaction - Laplacian adge detection -
Canny edge detection

7 Rabu, 7 Mei 2025 Boundary detection hl'.lp's:."fu'.'u'.'l.-'.'.cuufsaru.crg,l'laurrn"-‘eul'.urai— and-bouwn MOCH. ZHUHRIAMSY AH RAHMARM, 5T, TIF1 o 0.00 n
10:00 - 12:50 daries/homemoduls)3 MT.

Boundary detection - Fitting lines and curves — Active contours - Hough T
rantorm - Generalized Hough Transtarm

g Rabu, 14 kMel 2025 uTsS MOCH. ZHUHRIANSY AH RAHMAM, 5T, TIF1 o 0.00
1000 - 1250 MT.
Bahan pembetajoran yang telah dibagikan adalah UTS
8 Rabu, 21 Mei 2025 Fondasi Visi Komputer dan Fermasi Citra RIADI MARTA DIMATA, 5T1, MKom. TIF1 1 100,00
10:00 - 1250 Sesi ini mamperkenalkan Computer Vision sebagai disiplin ilmu dan me

miahas bagaimana citra digital terbentuk. Kita akan mempslajari mode
| kameara pinhole sederhana, bagaimana cahaya dan warno direpresent
asikan ssbogai angka (model warna RGE, HSV), serta bagaimana dunia

30 diproyeksikan menjadi gambar 20. Ini adalah fondasi untuk memoahba
rmi agaimana mesin ‘melihat’ dunio visual sebogai matriks data nurmer
ik. Parmaharman ini krusial sebelum melangkah ke teknik pengolahan yan
g lebih kompleks.

Fondasi Visi Kemputer dan Fermasi Citra

Sasi ini mamperkenalkan Computer Vision sebagai disiplin ilmu dan me
rmibahas bagaimana citra digital terbentuk. Kita akan mempsalajarn mods
| komera pinhole sederhana, bagaimana cahaya dan warna direpresent
asikan ssbagai angka (model warna RGE, HEV), serta bBagairmana dunia
20 diproyeksikan menjadi gamisar 2D, Ini adalah fondasi untuk mermaba
rmi bagairmana mesin “melihat” dunia visual sebogai matriks data nurmer
ik. Pemaharman ini krusial sebelum malangkah ke teknik pengolaban yan
g lebih kermnpleksRell: hitps:/[drive.google com) drive/foldersInDUNSLHEZ
R7SESINyWwINCGinllgsc9X fusp=sharing

10 Rabu, 28 Mei 2025 Pengolahan Citra dan Filtering Spasial RIADH MARTA DINATA, STI, MEom. TIF1 1| 100.00 n
10:00 - 12:50 Sesiini berlokus pada manipulasi citra di tingkal piksel. Konsep utamany
o adalah konvolusi, yaitu operasi maternatis menggunakan kernel {filter)
untuk mengubah citra. Kita akan belgjor menerapkan berbagai filber unt
uk tujuan sepearti panghalusan garmibar I:I;..'-Il_lrrir1r1__'|:.I untuk rmengurangi nois
e dan penajarman (sharpening) untuk memperjelas detail. Puncak sesi in
i adalah mampelajari algoritmo deteksi tepi {edge detaction), seperti 5o
el dan Canny, untuk mengekstraksi kontur dasar objek.

Pengolahan Citra dan Filtering Spasial

Sesi ini bertfokus poda monipulasi citra di tingkat piksel. Konsep utamany
o adalah kenvelus, yaitu eperasi matematis menggunakan kermel (filter)
untuk mengubah citra. Kita akan balajar menerapkan berbageai filber unt

uk tujusn separti panghalusan gambar (Blurring) untuk mengurang nois
e dan penajarman (sharpening) untuk memperjelas detail. Puncak sesi in
i adolah mampelajari algoritrma deteksi tapi {Edge detection), seperti So
Bl dan Canny, untuk mengekstraksi kontur dasar objek.Reft: hittps:f | driv

a.google.com/drive/foldars In0UNSLHEZRTSE RINywOVC GjnllgscoX fusp=:

haring
n Rabu, 4 Jun 2025 Deteksi don Pencocokan Fitur RIADE MARTA DIMATA, ST1, MKom. TIF1 1| 100,00 n
10:00 - 1250 Sateloh mendetaksi tapi, kita Beralih ke fitur yang lebih intormatif separti

sudut dan blob. Sesi ini membahas algoritma sepearti Harris Corner Datec
ot dar SIFT (Seole-Invariont Feature Transform). Tujuannya adakah rmean
armukan itk kunci” yang unik dan stabil, yang tetop dapat dikenali mesk
ipun gamiar dirotosi, diubah skalanya, atau dilihat dari sudut berbeda. K
efmampuan ini adalah dasar untuk aplikas seperti pambualan panoram
a gambar dan pangenalan objak.

Deteksi dan Pencocokan Fitur

Satalah mendeataks tepi, kit beralib ke fitur yang lebih informatil sepati

sudut dan blob. Sasi ini mambahas algoritma seperti Harris Corner Datec
o dar SIFT (Scole-Invariont Feature Transfonm). Tujuannya adakah mean
ermukan itk kunci” yang unik dan stabil, yang tetop dapat dikenali mesk
ipun gamkbar dirotosi, diubah skalanyo, atau dilihat dan sudut berbeda, K
armampuan ini adalah dasar untuk aplikasi separti pambuatan panoram
a gambar dan pengenalan objek Relt: hitps:f/drive. google.com/drive/fol
ders) IN0UNSLHEZRTSESJNywIVC Gjnllgsc X 2usp=sharing

12 Rabu, M Jun 2025 Geometri Visi dan Visi Stereo RIADH MARTA DINATA, S.T1, MEom. TIF1 1 100.00 n
10:00 - 12:50 Sesiini mambawa Kita ke dunia 30. Kita akan mempsalajari model kamer
a yang lebih kompleks dan konssp geormetri epipolar, yaitu batasan gao
metris yang memibantu kita memabhami hubuengan antara dua gambar
dari adegan yang sama. Dengan prinsip ind, kita dapat meangimplement
asikan visi stereo (sterao vision), sebuah teknik yang menggundkan dua
“mata” (kamera) untuk manghitung inforrmasi kedalaman (depth) dan m
erekonstruksi struktur 3D dari sebuah adegan, menirg cara kerja pendglinh
atan manusio.

Geormetri Visi dan Visi Stereo

Sesi ini membowa kita ke dunia 3D. Kita akan mempealajari model kamer
a yang lekih kompleks dan konssp geormetn epipolar, yaitu batasan geo
mietriz yang membsantu kita memabami hubengan antara duea garmbar
dari adegan yang sarma. Dangan prinsip ind, kito dapat mangimplement
osikon visi stereo (sterao vision), sebuah teknik yang

rmhenggunakan dud mata” (kamera) untuk meanghitung informasi kedala
rman {depth) dan merskonstruksi struktur 30 dori ssbuah adegan, menir
u cara kerja penglihatan manusio_Rel! -https:/ [drive.google.com drive/te
Iders/INDUNSLHEZR 7563 JNywIVC Ginligsc S Pusp=sharing

13 Rabuw, 18 Jun 2025 Analisis Gerak dan Pelacakan RIADH MARTA DINATA, STI, MEom. TIF1 1 100,00 n
10:00 - 12:50 Fokus sesi ini adoloh poda analisis video (sekuens gurnbu:}. Kita akan m
empalajari aliran optik {up:ir_:ul flow), sebuah teknik untuk rmermparkiraka
r vektor gerakan setiop piksal di antara rame. Bardasarkan ini, kita akar
membahas berbagai metode wuntuk metacak objek (object tracking), mu
lai dari melacak fitur sederhana hingga meanggunakan filter pradiktit sep
efti Kalrman Filter untuk melacdk objek bahkan saat terhalang sesadl. Ini
adalah inti dari sistem pengawasan dan analisis videao.

Analisis Gerak dan Pelacakan

Fokus sesi ini adalah poda analisis video (sekuens Hurﬂbﬂf:l. Kita akdan m
ermpalajari aliran optik {sptical Nlow), sebuah teknik untuk memparkinraka
n vektor gerakan setiop piksel di antara frame. Berdasarkan ini, kita akan
mermbabas berbagai metods untuk mealacak objek (object tracking), mu
lai dari melacak fitur sederhana hingga manggunakan lilter prediktil sep
erti Kalrman Filter untuk melacak objek bahkan soat terhalong sesoatl. Ini

adalah inti dari sistem pangawasan dan analisis video.

Reft: https:/ [ drive. google.com)/dr ive/tolders/INOUINSLHEZRTSEE Ny wINC G
nilgec8X?usp=sharing

14 Rabu, 25 Jun 2025 Pengenalan Objek dan Pembelajaran Mesin RIADH MARTA DINATA, 5T1, MEoim. TIF1 o .00 n
10:00 - 1250 Bagaimana rmesin bisa member namo pada objek yang dilibatnya? Sesi
ini manjowabnya dengan mempsrkenalkan alur kerja pengenalan pola k
lasik. Kita akan belojor cara mengekstraksi vektor fitur dari sebuah citra, |
alu mermasukkannya ke dalam classilier parmbelajaran mesin saperti Su
pport Vector Machings {SVM). Kita juga akan membahas teknik reduksi d
imansi separti PCA (Principal Component Analysis), yang terkenal melalu
i aplikasi ikonik Eigenlaces untuk pengenalan wajah.
REFF-hittpe:/ feiri va.google.com Jdrive/tolders In0OUITSLHEZR TEES Ny WOV CIG)
nllgec3X?usp=sharing

Pengenalan Objek dan Pembelajaoran Mesin

Bagaimana mesin bisa memben narma pada objek yang dilibatnya? Sesi
ini manjowabnya dengan memparkenalkan alur kerja pengenalan pola k
lasik. Kita akan belajar cara mengekstraksi vektor fitur dari sebuah citra, |
alu memasukkannya ke dalam classitier permbelajaran mesin seperti Su

pport Vector Machines [5WM). Kita jugao akan membahas teknik reduksi o
imeansi separti PCA (Frinsipal Component Analysis), yang terkenal melalu
i oplikasi ikonik Eigenfaces untuk pengenalkan wajah.

REFF:ht l[_'-a:." ."u rive.googla.com ,"L; rivie ."‘L; Iders) IN0UNSLHG2R THES Ny w0V CG)
nllgec8X?usp=shating

15 Rabu, 2 Jul 2025 Visi Modern dengan Deep Learning RIADE MARTA DINATA, S.TL, MEom. TIF1 1| 100.00 n
10:00 - 12:50 Sesi terakhir ini membahos revolusi deep learning dalam Computer Visio
r. Kita akan fokus pada Jaringan Sarat Konvalusional [CMN), sabuah arsit
ektur yang terinspirasi dari korteks visual manusia. Kita akaon membedah
Bagaimana CHM secara otormatis belajar fitur secara hierarkis, dari tepi s
edarhana hingga konsep objek yong kompleks. Ini adalah teknologi di Ba
lik aplikasi canggih saperti penganalan wajah di ponsal, maobil otonorm, d
an analisis citra medis maodernn.

REFF-httpe:/ feri ve.google com Jdrive/tolders InOUITSLHEZRTSEI Ny IN GG
nllgec3X?usp=sharing

Visi Modern dengan Deep Learning

Sesi terakhir ini membahos revolusi deep learning dalam Computer Visio
n. Kita dkan lokus pada Jaringan Saral Kenvalusional [CHN), sabuah arsit
ekbur yang terinspirasi dari korteks visuol manusia. Kita akaon mambedah
bagaimana CHMN secara otormatis belajar fitur secara hierarkis, dari tepi s
edarhana hingga konsep objek yang komplaks. Ini adalah teknologi di ba
lik aplikasi canggih seperti pengenalkan wajah di ponssl, mobil otonom, d
an analisis citra medis modarn.

REFF:ht lpa:.l' ."u rive.google.cor L riv e.' folders) In0UNSLHEZRTEE 8NV C G|
nllgecX?usp=shating

15 Rabu, 23 Jul 2025 UAS RIADY MARTA DINATA, ST, MEom. TIF1 1| 100.00 n
10:00 - 1250

UAS
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