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SISTEM KENDALI LANJUT

Perkembangan SISTEM KENDALI



PERKEMBANGAN SISTEM KENDALI

Istilah SISTEM sering dijumpai di berbagai bidang 
ilmu baik yang eksakta maupun non-eksakta seperti 
ilmu teknik, ekonomi, manajemen, ekologi, sosial, fisika 
dan kimia.

Sistem sendiri merupakan gabungan dari berbagai
komponen atau sistem yang lebih kecil (sub-sistem)
yang dapat melakukan aksi untuk sebuah tujuan
tertentu.

Contoh : ➔ SISTEM OTOMOTIF

Tersusun atas banyak sub-sistem pendukung seperti
sistem kemudi (electronic power steering), pengereman
(auto breaking system), suspensi, pendingin mesin
penggerak, sistem pelumasan dan lain-lain.



SISTEM KENDALI dapat dipandang sebagai 
hubungan berbagai komponen, seperti elektrik, 
mekanik, hidrolik bahkan parameter dan 
variabel sosial, biologi, keuangan dengan tujuan 
mendapatkan fungsi yang diinginkan secara 
efisien dan akurat.
Contoh-contoh aplikasi kontrol otomatik yang
berkaitan dengan industri & teknologi, misalnya
kendali numerik pada peralatan permesinan,
sistem otopilot pada industri pesawat terbang,
industri otomotif, kendali pada industri proses
seperti pengaturan tekanan, temperatur,
kelembaban dan kekentalan cairan.



SISTEM KENDALI DASAR

Sebelum kita mendiskusikan Sistem Kendali 
Lanjut (SKL), beberapa istilah dasar berikut 
perlu dijelaskan.

Topik Bahasan

1. Konsep Dasar Sistem Kendali

2. Jenis Sistem Kendali

3. Pengantar SKM

4. Pengantar Matriks



Sistem 

Kombinasi komponen-komponen yang bekerja 

bersama-sama untuk mencapai tujuan tertentu 

(fisik atau abstrak, biologi, ekonomi, dll)

Sistem Kontrol 

Sistem yang dapat di-identifikasi atau ditengarai 

terdiri dari minimal 2 bagian utama, yaitu :
Plant/proses → Obyek yang dikendalikan

Kontroller/Pengendali,  → Obyek yang mengendalikan

KONSEP DASAR SISTEM KENDALI



SECARA GARIS BESAR

1. Sistem kontrol loop terbuka

2. Sistem kontrol loop tertutup

JENIS SISTEM KENDALI


