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Nama Dosen : Senin
Mata Kuliah : 08.00-09.40
Kelas : 

Jml
Mhs

1. Senin /  21-03-2022
Pendahuluan; Orientasi mata kuliah Das Sistem Kendali, penjelasan 

system penilaian
Google Meet 5

2. Senin / 28-03-2022
Pengenalan Das Sistem Kendali; Defenisi-defenisi, macam macam 

klasifikasi S Pengaturan dan beberapa aplikasinya + Tugas 1
elearning istn dan Google 

Meet
5

3. Senin / 04-04-2022 Analisa Gambar Dengan Diagram Blok + Tugas 2
elearning istn dan Google 

Meet
5

4. Senin / 11-04-2022  Analisa Gambar Dengan Grafik Aliran + Tugas 3
elearning istn dan Google 

Meet
5

5. Senin /  18-04-2022 Analisa Matematis Dengan Transformasi Laplace + Tugas 4
elearning istn dan Google 

Meet
5

6. Senin / 25-04-2022 Analisa Matematis Dengan Inversed T Lapalace + Tugas 5
elearning istn dan Google 

Meet
5

7. Senin / 09-05-2022 Review dan Diskusi Tugas 1 sampai dengan Tugas 5
elearning istn dan Google 

Meet
5

8. Senin / 16-05-2022 UJIAN TENGAH SEMESTER (UTS) SEMESTER GENAP 2021/2022
elearning istn dan Google 

Meet
5

: Dasar Sistem Kendali Jam
: A Ruang

No. Hari /Tanggal Materi Pembelajaran Metode Belajar Paraf Dosen

Berita Acara Perkuliahan
 (Presentasi Kehadiran Dosen)

SEMESTER  GENAP TAHUN AKADEMIK 2021/2022
PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO  S1   FTI - ISTN

:  1. Ir. Edy Supriyadi,MT. 2. Ir. Abdul Muis,MT. Hari



Nama Dosen : Senin
Mata Kuliah : 08.00-09.40
Kelas : 

Jml
Mhs

9 Senin / 23-05-22 Pemodelan Matematis Sistem 1 + Tugas 6
elearning istn dan Google 

Meet
5

10 Senin / 30-05-22 Pemodelan Matematis Sistem 2 + Tugas 7
elearning istn dan Google 

Meet
5

11 Senin / 06-06-22 Tanggapan Waktu Sistem Orde 1 
elearning istn dan Google 

Meet
5

12 Senin / 13-06-22 Tanggapan Waktu Sistem Orde 2 + Tugas 8
elearning istn dan Google 

Meet
5

13 Senin / 20-06-22 Kestabilan sistem 1 _+ Tugas 9
elearning istn dan Google 

Meet
5

14 Senin / 27-06-22 Kestabilan sistem 2 Tugas 10
elearning istn dan Google 

Meet
5

15 Senin / 04-07-22 Review dan Diskusi Tugas 6 sampai dengan Tugas 10
elearning istn dan Google 

Meet
5

16 Senin / 11-07-22 UJIAN AKHIR SEMESTER GENAP 2122
elearning istn dan Google 

Meet
5

: Dasar Sistem Kendali Jam
: A Ruang

No. Hari /Tanggal Materi Pembelajaran Metode Belajar Paraf Dosen

Berita Acara Perkuliahan
 (Presentasi Kehadiran Dosen)

SEMESTER  GENAP TAHUN AKADEMIK 2021/2022
PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO  S1   FTI - ISTN

:  1. Ir. Edy Supriyadi,MT. 2. Ir. Abdul Muis,MT. Hari



Conveyor 



Klasifikasi Sistem Kendali berdasarkan 
sistem pengendaliannya 

1. Sistem Kendali lup terbuka (open loop 
control system) 

2. Sistem kendali lup tertutup (closed loop 
    control system)  



Sistem kendali lup terbuka 
 Pada sistem kendali jenis ini, keluaran sistem tidak dipengaruhi 

oleh aksi pengontrolan, hasil keluaran dari sistem tidak diukur 
dan diumpanbalikkan untuk diperbandingkan dengan masukan 
sistem.  Jadi keluaran sistem sepenuhnya ditentukan oleh 
pengaturan awal 



Sistem kendali lup terbuka 
Keuntungan :  
    Sederhana & murah 
Kekurangan : 
     Tidak ada faktor koreksi ( sinyal output menyimpang dari yang diinginkan 

jika terdapat gangguan ) 
     Ketelitian sistem bergangtung pada kalibrasi 
 
 
   Sistem kendali lup  terbuka hanya dapat 
digunakan pada sistem kendali yang 
berbasis pada waktu saja, seperti pada 
sistem pencuci pakaian otomatis, sistem 
lampu lalulintas, sistem penerangan dan 
sebagainya  



Washing Machines 



Traffic Light 





Sistem kendali lup tertutup 

Keuntungan : 
Sistem kendali ini memiliki kelebihan yaitu keluaran sistem berpengaruh secara 
langsung terhadap aksi pengontrolan. Sinyal keluaran sistem diumpanbalikkan 
kekontroler untuk diperbandingkan dengan sinyal masukan. Sinyal kesalahan 
penggerak yang merupakan hasil selisih dari sinyal masukan dan sinyal umpan 
balik diumpankan kekontroler untuk mereduksi kesalahan, sehingga keluaran 
sistem mendekati sinyal   masukan  yang dikehendaki.   
 

Kerugian : Terdapat banyak 
komponen. Mahal, dan 
probabilitas kerusakan besar 



 Diagram blok  sistem kendali lup 
tertutup 



Sistem kendali lup tertutup pada sistem 
pengisi bak air 



Diagram blok sistem kendali lup tertutup 
pada sistem pengisi bak air 



1. Sistem kendali Manual 
2. Sistem kendali otomatis 

Klasifikasi Sistem Kendali berdasarkan cara 
kerjanya 



Sistem kendali manual 

Aksi pengendalian dilakukan oleh operator 
(manusia) 
Keuntungan : Kontruksi sederhana & murah 
Kerugian      : Probabilitas kesalahan relatif 
besar (bergantung pada kondisi manusia), 
waktu kerja lambat, tingkat keakurasian rendah  



Sistem Kendali Manual  



Sistem kendali manual 
pada Heat exchanger  



Diagram blok sistem kendali manual pada Heater 



Sistem kendali otomatis 
   Sistem kendali otomatis adalah sistem kendali yang 

bekerja secara otomatis tanpa memerlukan operator. 
Aksi Pengendalian sistem dilakukan secara otomatis 
oleh komponen – komponen kendali yang terdiri atas 
seperangkat peralatan electronic yang saling bekerja 
sama sedemikian rupa sehingga menghasilkan keluaran 
plant sesuai dengan yang dikehendaki  

Keuntungan : 
    Tingkat kesalahan rendah, waktu kerja sangat cepat, 

keakurasian tinggi, efektif dan efisien 
Kerugian :  
    Rangkaian kendali kompleks dan mahal  



Kontrol otomatis pada Heater  



Sistem kendali otomatis pada Heat exchanger  



Diagram blok kontrol otomatis pada Heater 



Klasifikasi kendali berdasarkan jumlah sinyal 
input dan outputnya 

 1. SISO  (Single Input Single Output)  2. SIMO (Single Input Multi Output) 
 3. MISO (Multi Input Single Output)  4. MIMO (Mulit Input Multi Output) 



Diagram blok MIMO systems 



Aplikasi MISO pada sistem pengisi air Boiler 



Aplikasi MIMO pada PLTU  



Elemen-elemen Dasar Sistem Kendali  



Unit kontrol 



Elemen-elemen Dasar Sistem Kendali 



Contoh elemen-elemen sistem kendali 



Contoh control posisi motor DC 



Contoh kontrol posisi motor dc 



Sistem kendali pneumatik 
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