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Mata 
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No. TANGGAL MATERI KULIAH 
JML MHS 

HADIR 
TANDA TANGAN 

DOSEN 

1 
22 

September 
2022 

Teori dan pemahaman Kinematik 

 
 

2 

 

2 
29 

September 
2022 

Sambungan, Engsel, dan Pair 

 
 

2 

 
 

3 
06  

Oktober 
2022 

Link Kinematik, Rantai Kinematik, Mekanisme dan 
Mesin. 

 
2 

 
 

4 
13 

Oktober 
2023 

Menguasai teori dan pemahaman Derajat 
kebebasan. 

 
2 

 
 

5 
20 

Oktober 
Titik Pool ( Kecepatan sesaat ) 

 
2 

 
 

6 
27 

Oktober 
2022 

Kecepatan sudut dengan metode grafik dan 
Analitik  

 
2 

 
 

7 
03 

Nopember 
2022 

Contoh – contoh soal dan penelesaian. 

 
2 

 
 

8 
10 

Nopember 
2022 

UJIAN TENGAH SEMESTER (UTS) 

 
2 
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DOSEN PENGAJAR 
 
 

 
 

(Ir. Ucok Mulyo SugengMT) 
 

No. TANGGAL MATERI KULIAH 
JML MHS 

HADIR 
TANDA TANGAN 

DOSEN 

09 
24 

November 
2020 

Kecepatan Dengan Sudut        

 
 

2 

 

10 
01 

Desember 
2022 

Kecepatan dengan Poligon 

 
 

2 

 
 

11 
08 

Desember 
2022 

Dasar Dinamika seperti momen Pusat massa 
Grafitasi 

 
2 

 
 

12 
15 

Desember 
2022 

Percepatan dengan Poligon 1 

 
2 

 
 

13 
22 

Desember 
2022 

Percepatan dengan Poligon 2 

 
2 

 
 

14 
29 

Desember 
2022 

Percepatan Titik berimpit 

 
2 

 
 

15 
05  

Januari 
2023 

Contoh – contoh soal dan Penyelesaian 

 
2 

 
 

16 
19  

Januari 
2023 

UJIAN AKHIR SEMESTER (UAS) 

 
2 

 

 



Kinematik Teknik
Aplikasi pada Elemen Mekanika Kecepatan 
sudut dengan Metode Grafik dan Analitik 

06
FTI

Teknik Mesin

Ir. Ucok Mulyo Sugeng, MT 



Aplikasi pada mekanisme engkol Peluncur

Mekanisme engkol peluncur merupakan mekanisme yang umum yang paling
sederhana yang terdiri dari 4 batang hubung. Suatu batang hubung
mempengaruhi batang hubung lainnya dalam sistem mekanisme, dengan arah
dan besar yang berbeda relatif satu sama lain.

Aplikasi ini terdiri dari mekanisme engkol peluncur, pusat kecepatan sesaat,
kecepatan sudut, kecepatan linier.
Mekanisme dengan menggunakan 4 batang hubung adalah mekanisme engkol
peluncur, dimana salah satu batang hubung berputar terhadap poros batang
yang diam dan batang hubung yang lain bergerak meluncur dengan arah linier.
Mekanisme ini adalah suatu sistem yang berfungsi untuk menghisap dan
menekan bahan bakar bensin ke dalam silinder guna mendapatkan
temperatur tinggi pada gas bahan bakar kemudian meledak di atas permukaan
piston.



Lanjutan
Pusat kecepatan sesaat

Titik pusat kecepatan sesaat pada benda tersebut memenuhi kondisi sebagai berikut :

a. Semua titik pada benda tersebut akan mempunyai pusat kecepatan yang sama.

b. Pusat kecepatan sesaat terletak pada garis tegak lurus.

c. Perpotongan garis tegak lurus dari setiap titik yang di ketahui arah kecepatannya adalah
pusat kecepatan sesaat pada benda tersebut.

Terdapat berbagai kondisi kecepatan sesaat, antara lain :

Benda yang meluncur, pusat kecepatan sesaat adalah pusat rostasinya. Benda yang
bergerak lurus dapat dianggap bergerak rotasi dengan jari-jari tak hingga, sehingga titik pusat
benda yang bergerak translasi adalah tak hingga.

Gambar 1. Gerak rotasi dan Gerak translasi



Lanjutan

b. Benda yang menggelinding sempurna (rolling), pusat kecepatan sesaatnya terletak
pada titik kontak kedua benda tersebut.

Gambar 2 . Pusat kecepatan sesaat benda menggelinding sempurna.

c. Benda yang menggelinding tak sempurna (rolling) tak sempurna, pusat

kecepatan sesaatnya terletak pada tak terhingga dengan arah yang tegak lurus

dengan bidang kontak.

Gambar 3. Pusat kecepatan sesaat benda menggelinding tak sempurna



LANJUTAN

Alat peraga mekanisme engkol peluncur



Lanjutan

Pada simulasi gerakan engkol peluncur, terjadi perubahan posisi batang
hubung. Ilustrasi perubahan posisi batang hubung untuk posisi batang
hubung 2 dengan kenaikan besar sudut 40o dengan arah berlawanan arah
jarum jam terhadap garis horizontal.

Pada eksperimen yang dilakukan selama 5 x 1 menit, didapat data
kecepatan putar rata-rata untuk 4 variasi batang hubung 2. Panjang
lintasan maksimum yang ditempuh oleh batang hubung 4 pada
mekanisme engkol peluncur tersebut sama dengan dua kali panjang
batang hubung 2. Sedangkan panjang lintasan yang ditempuh oleh batang
hubung 4 untuk satu putaran batang hubung 2 sama dengan dua kali
panjang lintasan maksimum batang hubung 4. Kecepatan linier batang
hubung 4 dihitung dengan menjumlahkan panjang lintasan yang ditempuh
batang hubung 4 dan membagi dengan waktu tempuh sepanjang lintasan
tersebut.



Lanjutan

Simulasi gerak mekanisme engkol peluncur



Lanjutan

Nilai efisiensi total dipengaruhi oleh nilai
efisiensi sambungan rangkaian batang
hubung dan penerus daya, serta inersia dari
mekanisme tersebut. Asumsi nilai efisiensi
yang diambil untuk beberapa komponen,
mempengaruhi nilai efisiensi untuk massa
dan presisi untuk mekanisme alat peranga
engkol peluncur tersebut.



KECEPATAN DENGAN SUDUT



Lanjutan



Lanjutan



Lanjutan



Lanjutan



Lanjutan



Lanjutan



Terimakasih
Manfaat,…..hanya satu kata, Semoga

Modul ini,……. seperti kata itu.



22-Sep 29-Sep 06-Oct 13-Oct 20-Oct 27-Oct 03-Oct 10-Nov Jlh
2022 2022 2022 2022 2022 2022 2022 2022 Hadir

1 22214702 Evan Budi Prakoso √ √ √ √ √ √ √ √ 8
2 22214704 Biher Halomoan. S √ √ √ √ √ √ √ √ 8

24-Nov 01-Dec 08-Dec 15-Dec 22-Dec 29-Dec 05-Jan 19-Jan Jlh
2022 2022 2022 2022 2022 2022 2023 2023 Hadir

1 22214702 Evan Budi Prakoso √ √ √ √ √ √ √ √ 8
2 22214704 Biher Halomoan. S √ √ √ √ √ √ √ √ 8
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