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BERITA ACARA PERKULIAHAN
{.PRES Ei{TASI KEHADTR.AN DOSEN )

SI,MEST ER GANJIL TAT{UN AKA DEMIK 2OX 12A24
PROCRAM STUDI TEKNIK MESIN S1

Mata Kuliah

Dl:sen

: MEKATRONIKA

: 1. $'{" Fehria**yah" ST", MT
2. Il[. IkmrYamin, ST, MTrT

: Jwnat

: 08.00 sld 0S.+0 Wlg

Hari

Janl

Semester

SKS

Kelas

Ruang

Ganjil

-)

:A
: c-5

No. TANGGAL MATERI KULIAH
JML MHS

HADIR

TANDATANGAN

DOSEN

9 1,/L212023 Pengantar da n Aplikasi Mekatronika 3

10 8112/2023 Konsep Robot lndustri 4

11 1.5/L2/2023 Komponen Robot 6

12 23/1212A23 Mekanik Robot 6

L3 2e/12/2A23 Teknik Perancangan Robot 5

3.4 5/t/2024 Aplikasi Mikrokontroler 4

15 filu2A24 Aplikasi PLC di lndustri 4

1c11 l',il^1A
lvl Ll L9L3 UAS 6

Jakarta, 26 Januari 2A24
Dosen Pengajar

{M. lkrarYamin, ST., MTr.T)
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DAFTAR NILAI
SET!.IESTER GANJIL REGULER TAHUN ?,O2312024

Program Studi : Teknik Mesin 31

Irilatakuliah : Mekatronika

KelaslFeserta : A

Perkuliahan : Kampus ISTN Bumi Srengseng Indah
Dosen : M. Febriansyah, ST. MT.

Hal. 1/1

l.rt

No NIM NAfidA
ABSEN IUGAS UTS UAS I\,,!ODEL PRESENTASI

NA HURUF
',0% 20% 0% B%

1 1 92i 0001 Rizieq A,lifqu 14 0 0 0 0 0 0

2 21210S4 Airmad Raihan Nur i< 7a 'i,.i il ,J 66.S B.

3 21210A05 Muchamad Triaskoso .100
93 70 72 0 0 78.3 A.

4 21210008 Sulistiyo Prayogo 100 95 77 0 0 80.45 A

5 21210009 Kamal Hamnoer 100 OR BO 75 0 0 83.25 A

6 212tBc1* Mrchammad Yazld Sastrawinata 57 7g s0 65 0 & A(')( B-

Rekapitulasi Nilai

B+0 D+0
A-1 BO CO 00

B-2 c-0 EO

Jakarta,30 January 2A24

Dosen Pengajar

h

Security lD 60lfe7ca6d5f 1323{a2d4d286aag75b4

ST. MT



Oleh : M. Febriansyah, ST., MT

INSTITUT SAINS DAN TEKNOLOGI NASIONAL

MEKATRONIKA
PENGANTAR MEKATRONIKA 



Apa itu mekatronika

◼ Mekatronika (mecatronics) adalah mekanika, 

elektronika dan informatika.

◼ Ilmu ini menggabungkan atau mensinergikan 

antara ilmu mekanika, ilmu elektronika dan 

ilmu  informatika.



◼ Mekatronika adalah gabungan disiplin iptek

Teknik Mesin, Teknik Elektro, Teknik

Informatika dan Teknik Kendali.

◼ Contoh produk/barang mekatronika :

Robot, Antilock Braking System (ABS), Air Bag 

System, Automatic Gear Box, Kontrol Traksi, 

Mesin Fotokopi, Mesin Bubut Berkendali

Numerik(CNC), Elevator/Lift dll

Tugas Mahasiswa/Robot/Mobile Robot.flv


Deskripsi 

http://en.wikipedia.org/wiki/Image:MechatronicsDiagram.svg




Definisi-definisi 

◼ Menurut IEEE (IEEE Mechatronics

transaction, 1996), definisi mekatronika

adalah sebagai berikut : mechatronics is the

synergistic integration of mechanical

engineering with electronics and intelligent

computer control in the design and

manufacturing of industrial products and

processes



Mekatronika adalah sinergis IPTEK teknik

mesin, teknik elktronika, teknik informatika dan

teknik pengaturan (teknik kendali) untuk

merancang, membuat atau memproduksi,

mengoperasikan dan mememlihara sebuah

sistem untuk mencapai tujuan yang

diinginakan.

Definisi-definisi 



Latar Belakang

◼ Dari sudut pandang Sumber Daya

❑ Berkembang pesatnya teknologi 

semikonduktor, sensor dan mikroprosesor.

❑ Lahirnya motor listrik berukuran kecil dengan 

torsi yang besar

❑ Berkembang pesatnya teori kendali digital



Latar Belakang

◼ Dari sudut pandang Kebutuhan

❑ Kebutuhan akan adanya sistem produksi yang 

mampu menghasilkan  beragam barang yang 

beragam dengan jumlah yang sedikit-sedikit.

❑ Kebutuhan akan pengolah informasi 

berkecepatan tinggi dengan ukuran yang kecil



Faktor yang menyebabkan timbulnya mekatronika : 

◼ Kemajuan pada bidang semikonduktor dan fabrikasi IC, 

yang mengarahkan perkembagan pada produk baru 

dengan cara mengintegasikan sistem mekanik dan 

elektronik

◼ Perkembangan teknologi komputer, teknologi informasi 

dan perancanagan perangkat lunak sehingga menjadikan 

mekatronika sebagai leading technology pada abad ke 21 

ini 



Struktur / Elemen Makatronika

◼ Objek yang dikendalikan, bisa berupa lengan 

robot, penggerak mobil, pembangkit listrik dll

◼ Sensor dan pengkondisi sinyal bertugas 

memantau keadaan objek dan mengubah ke 

sinyal listrik

◼ Kontroler sebgai elemen pengendali dan 

pengambil keputusan



Struktur / Elemen Makatronika



Struktur / Elemen Makatronika

◼ Rangkaian Penggerak berfungsi menerima 

sinyal komando dari kontroler dan 

mnegubahnya ke energi yang mapu 

menggerakan aktuator

◼ Aktuator adalah el;emen yang mengubah 

energi listrik menjadi energi mekanik seperti 

motor listrik, tabung hidrolik, tabung 

pneumatik dsbg

◼ Sumber energi : baterei, adaptor AC DC



Manfaat Mektronika

◼ Meningkatkan Fleksibilitas dengan 

penambahan fungsi-fungsi baru pada mesin 

yang sama

◼ Meningkatkan Kehandalan dengan 

mengurangi pengendalian secara manual 

dan mekanis dan meningkatkan kendali 

otomatis dan elektris

◼ Meningkatkan presisi dan kecepatan



◼ Pada awalnya bidang mekatronika diarahkan 

pada 3 target yaitu :

◼ Penghematan energi (energy saving)

◼ Pengecilan dimensi dan peringan berat (size 

reducing)

◼ Peningkatan kehandalan (reliability)

Manfaat Mektronika



Manfaat sistem mekatronika 

Manfaat sistem mekatronika adalah  :

◼ Meningkatkan fleksibilitas 

◼ Meningkatkan kehandalan 

◼ Meningkatkan presisi dan kecepatan



Contoh 1 : Mobil Ayunan Terbalik (MAT) 



Contoh 2 : Mobil Robot Berlengan



Sistem mekatronika 

Sistem mekatronika terdiri dari beberapa bagian :

◼ Aktuator 

◼ Sensor 

◼ Pengkondisian sinyal

◼ Antarmuka 

◼ Pengendalian 

◼ display



Terima Kasih


